Dijitallesmede Giincel Teknolojiler Otonom/Insansiz Sistemler - Aselsan

Burak EKICI - Insansiz Deniz Araglar1 Program Miidiirii, ASELSAN, Ankara, Tiirkiye
0z
Amag, “Dijitallesmede Giincel Teknolojiler-Otonom/insansiz Sistemler” &zelinde ASELSAN

tarafindan yiritilen calismalar, "Neden Insansiz Sistemlere Ihtiyacimiz Var? (Harekatlarin
Icrasindaki Degigimler)" hakkinda bilgi vermektir.

Teknolojinin ilerlemesiyle birlikte robotik sistemler ve yapay zekd da Silahli Kuvvetlerde her
zamankinden daha fazla yer almaktadir. insansiz sistemler konvansiyonel harbi yeni bir boyuta
tagimakta ve modern harpte ¢ok 6nemli bir rol oynamaktadir.

Silahli Kuvvetlerin islevselligi platform ve personel sayisi, biit¢e limitleri ve cografi kisitlarla
smirlanmaktadir. Bu nedenlerden dolay1 kuvvetler her zaman yeterli sayida ve yetenekte platforma
sahip olamayabilir. Ornegin, Donanmalardaki gemi sayisi nerede olabilecegimizi ve neler
yapabilecegimizi belirler. Ancak sadece sayilar yeterli degildir: bir platformun ne yapabilecegi- bir
etki yaratmak i¢in ne kadar yetenekli oldugu- giderek daha 6nemli hale gelmektedir.

Insansiz sistemler tiim bu alanlarda bize nasil yardimei olabilir? insansiz sistemler ¢ok agik ve net
bir sekilde kapasite yiikselticiler, gii¢ ¢arpanlar1 ve oyun degistiricilerdir. Peki, bu sistemlerden nasil
faydalanabiliriz? Bu teknoloji Silahli Kuvvetlere nasil uyum saglar?

Insansiz sistemler askeri kuvvetlerin, dzellikle muhasimdan kaynaklanan yeni askeri zorluklarin
iistesinden gelmek icin takip ettikleri birkag yeni yetenekten biridir. Insansiz sistemler birgok farkls
sensor, silah veya faydali yiiklerle donatilabilir ve uzaktan, yari otonom veya (teknolojik
ilerlemelerle) otonom olarak ¢alistirilabilir.

Insansiz sistemlerin insanli gemi ve ugaklara kiyasla tedarik edilmeleri bireysel olarak daha ucuz
olabilir ¢iinkii tasarimlarinda insan operatdrler icin yer ve destek ekipmani bulunmasi gerekmez.

Insansiz sistemler dzellikle insanli operatdrlerin fiziksel dayamikliligmni zorlayabilecek uzun siireli
gorevler ya da insanli operatorlerin yaralanma, 6liim ya da yakalanma riskinin yiiksek oldugu
gorevler- "U¢ D (Dull-Dirty-Dangerous)" gérevleri olarak adlandirilan, yani "sikici, kirli ya da
tehlikeli" gorevler- i¢in uygun olabilir.

Insansiz ve otonom sistemlerin kullanimi durumsal farkindalig: arttirmakta ve bu da bize hizli
reaksiyon imkani saglamaktadir. Bunlarin entegrasyonu insan giiciinde ve personel riskinde azalma,
daha diisiik isletme maliyetleri, daha fazla kalicilik, daha hizli - dogru veri isleme ve daha hizli bir
karar dongiisii saglayacaktir.

Silahli Kuvvetlerin insansiz savas sistemleri hedefi, insansiz teknolojiyi harekatlara tam olarak
entegre etmek olmalidir. Ciinkii insansiz sistemler silahli kuvvetlerin "daha hizli anlamasina, daha
hizl1 hareket etmesine ve siirekli uyum saglamasina” yarayacaktir.

Insansiz sistemler igin giivenli bir ¢oziim olusturmak ve ASELSAN'n konuya yaklasimini
yansitmak amaciyla, siire¢ boyunca edindigimiz tecriibeyi kullanarak o6zellikle Deniz Harp
alanlarinda mimari, ana ve gorev faydal yiikleri, genel konseptleri anlatacak ve son kullanicilara
sunacagiz.

Bu kapsamda son kullanicilara ve endiistriye bu tiir sistemlerin gelistirilmesi ve savunma sanayinin
yonlendirilmesi i¢in bir fikir verecektir.

Y aklasimimizin nihayetinde daha 1yi sistem ve stratejilerin gelistirilmesine katkida bulunabilecegini
umuyoruz.
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Abstract

The aim is to provide information about the work carried out by ASELSAN in the field of “Current
Technologies in Digitalization — Autonomous/Unmanned Systems” and “Why do we need
Unmanned Systems? (Change in the Conduct of Operations)”.

With the advance of technology, robotic systems & Al is also taking place in Armed Forces more
than ever. UxVs are changing the conventional warfare to a new dimension, playing a crucial role
in modern warfare.

The functionality of the Navies is restricted by the number of platforms & personnel, budget
limitations and geographical constraints. For these reasons Armed Forces can’t have the adequate
number of capable platforms all the time. For example, the number of ships in the Navy’s fleet
determines where we can be, and what we can do. But mere numbers are not enough: what a
platform can do - how capable it is to create an effect — is increasingly important.

How can unmanned systems help us in all these domains? They are obvious, clear amplifiers, force
multipliers and game changers... So, how can we leverage? How does the technology fit in?

UxVs are one of several new capabilities that Armed Forces are pursuing to meet emerging military
challenges, particularly from adversaries. UxVs can be equipped with sensors, weapons, or other
payloads, and can be operated remotely, semi-autonomously, or (with technological advancements)
autonomously.

They can be individually less expensive to procure than manned ships and aircrafts because their
designs do not need to incorporate spaces and support equipment for onboard human operators.

UxVs can be particularly suitable for long-duration missions that might tax the physical endurance
of onboard human operators, or missions that pose a high risk of injury, death, or capture of onboard
human operators—so-called “three D” missions, meaning missions that are “dull, dirty, or
dangerous”.

Use of unmanned and autonomous systems create situational awareness and this in turn provides us
with quick reaction opportunity. Their integration will provide reductions in manpower and risk to
personnel, lower operating costs, increased persistence, faster and more accurate data processing,
and a faster decision cycle.

Armed Forces unmanned warfare systems goal should be to fully integrate unmanned technology
in operations, because unmanned assets will enable forces to “understand quicker, act faster, and
adapt continuously”.

Aiming to create a confident solution for UxVs and to reflect the ASELSAN’s approach to the
participants, we will show and recommend end-users the architecture, main and mission payloads,
general concepts especially in Naval Warfare areas by using the experience that we have gained
through the process.

This presentation will show and give idea to the end-users and the industry to develop and navigate
such systems in the field.



We hope that our approach may eventually contribute to the development of better systems and
strategies.
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